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Asennus ja kdynnistys

Jos koneessa ei entuudestaan ole MtronicTuner4 ohjelmaa hae asennuspaketti
osoitteesta http://www.mrtech.fi/products.html (Asennuspaketti).

Asenna ohjelma koneelle. Varmuuden vuoksi kopioi samasta paikasta uusin
MtronicTuner4.exe tiedosto ja kopioi se asennuksessa syntyneen EXE tiedoston paalle.
Asennuspaketti ei valttamatta sisalla uusinta EXE tiedostoa.

Aasennuksen jalkeen kdaynnistda MtronicTuner4 ohjelma.

Aseta Port vastaamaan oman koneesi COM porttia, yleensa COM1 — COM5.

Baud Rate tulee olla 115200.

Taman jalkeen paina Connect nappia. Jos yhteys onnistui mittaustiedot alkavat paivittya,
ja ylapalkkiin tulee tieto ECU:n tiedoista. Samalla napin teksti muuttuu -> ”"Disconnet”.
Jos mittausarvot eivat ala paivittya tarkista etta johto on kytketty ECU:un ja auton
sahkot ovat paalla. Jos tamakaan ei auta COM portti voi olla vaara.

Jos ylapalkkiin tulee ERROR tai FALSE COM portti on luultavasti vaarin.

Refresh arvolla sdadetdaan mittaustietojen hakunopeus. Mita pienempi luku sitd
useammin mittaustietoja haetaan ECU:Ita. Normaalisti hyva arvo on 25 tai 50, jolloin
arvot paivittyvat 15-30 kertaa sekunnissa. Packets/s kertoo toteutuneen hakunopeuden.
Huom: tietokoneen teho vaikuttaa hakunopeuksiin.

Kun ohjelma sammutetaan Port, Baudrate ja Refresh talletetaan automaattisesti, eika

niita tarvitse asettaa seuraavilla kerroilla.
Refresh arvoa voi toki muuttaa milloin vain.

" Mtronic Tuner v1.3 by MRTech
Fort |COM4 | Baudrate 57600« | Refresh |25 -

Comm state | Packets / ¢
Festart device | Ignition debug | Disp | Connect
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Kuva 1. kommunikointiasetukset
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Mittaustiedot

Kun yhteys ECU:un on saatu, hakee ohjelma aluksin ECU:n keskeisimpia parametreja.
Talloin mittaustietoa tulee yleensa hitaammin, noin 1 paketti sekunnissa. Kun
parametrit on haettu mittausten hakunopeus palautuu ennalleen.

Alla on esimerkkikuva mittaustiedoista.

Selityksia mita mittaukset ovat ja niiden tarkeimmat tehtavat.

RPM - moottorin kierrosnopeus

TempW —> Veden lampo, vaikuttaa esim ryyppyyn.

TempA - Voidaan kayttaa ilman lampdkonsointia (laskennallinen)

K-Type > pakokaasun lampétila, télla hetkelld ei toiminnallisuutta

Voltage = ECU:n saama jannite. Jannitekompensointi INJ /IGN

MAP -> Imusarjan paine, Kuorman tunnistus, (varotoiminto boost_ign_cut)

Throttle = kaasuldpan asento, kiihdytyspumppu, idle tunnistus, mahdollisesti kuorman
ohjaus vapaastihengittavat.

Lambda = AFR arvo, kapeakaista tai laajakaista. Lambda ohjaus varsinkin IDLE
toiminnossa.

Inj Duty = Suuttimen avausaika ilmoitetaan 0-255 arvona. Trendi-ikkunassa arvo
prosentteina

Ilgn Adv = Kaytetty ennakko

PID1 - Idle saatimen ohjausarvo

PID2 = Boost saatimen ohjausarvo

Bytes rec = kertoo paljonko dataa on haettu ECU:Ita. Tama kasvaa kun kommunikointi
ECU:n kanssa toimii.

Lisamittaukset vain ver3.3 Full versioissa, ei Lite versioissa
T1 - Air mittaus

T2 - lisamittaus skaalattavissa (air2)

T3 - lisamittaus skaalattavissa (oil)

T4 - Water mittaus nakyy tassa

V1 - lisamittaus skaalattavissa

V2 - lisamittaus skaalattavissa

V3 - lisamittaus skaalattavissa

V4 - lisamittaus skaalattavissa

Painikkeet:

Restart device: initialisoi ECU:n uudelleet, jolloin ECU lataa uudet arvot varmasti
kayttoon.

Ignition Debug: kertoo triggerianturin tietoja. Sisaltda myos IGN/INJ
testausmahdollisuuden.

Disp: Nayttaa mittaustietoja omissa erillisissa ruuduissa.



TuningHelper: Mittaa auton kiihtyvyyksia joiden avulla voidaan seurata sdaatéjen
vaikutusta.

View datalog: Piirtaa trendeja datalog tiedostoista.

Kartat: Avaa varsinaisen kartta sivun. Sivun nakyma on erilainen riippuen ECU:n tyypista
Asetukset: Sivu jolla voi saatdaa ecun muita parametreja.

Mittaustietojen tallennus: Klikkaa ruksi “Save data to” kohtaan. Tall6in mittaustiedot
talletetaan tekstiruutuun kirjoitettuun tiedostoon. Huom ei paatetta. Jos ruutu on tyhja
ohjelma generoi tiedostonimen automaattisesti "DATA_” + pdivamaara + kellonaika.
Tiedosto talletetaan samaan paikkaan jossa EXE tiedosto sijaitsee.
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Kartta sivu

Tama sivu sisaltaa ECU:n paaasialliset sdatoparametrit. Kun kartta-sivu latautuu hae
aluksi ECU:lta arvot painamalla "HEA” nappia. "VIE” napilla |ahetetdaan koko kartta
ECU:un. Huom HAE/VIE napit toimivat vain valittuna olevaan karttaan. Se ei lahetad/lue
muita karttoja joita on valikossa. Jokainen kartta on siis kaytava lapi yksi kerrallaan.
Normaalisti Injection/Ignition kartata ovat kaytdssa, mutta jos MAP2 on valittuna niin
ECU kayttaa vastaavasti Injection2 ja Ignition2 karttoja. XMAP kartat on tarkoitettu
kaytettavaksi PWM lahtdjen kanssa, esim VVTi kdyttéon. Arvot tulisi silloin olla 0-100%.
Arvojen muuttaminen kay paaasiallisesti ”+” ja ”-” nappeja kdyttaen. Nuolindppaimilla
tai hiirelld siirrytaan kartassa eri kohtiin. Valittu ruutu on ymparoéity ohuella viivalla.
Sininen pieni nelid kertoo missa kohdassa ECUn laskenta kulloinkin on.

Aktivoimalla ”Realtime changes” kohdan jokainen kartan muutos ldhetetdan heti
ECU:un. Tama on hyddyllista varsinkin kun haetaan esim tyhjakaynti tai matka-ajo
saatoja. Tama on normaalein sdatotapa. Talloin VIE-nappia ei valttamatta tarvitse
painaa, mutta lopuksi se kuitenkin on hyva suorittaa, jotta varmistutaan etta koko kartta
on lahetetty ECU:un. Paina myos lopuksi HAE-nappia ja tarkista, ettd kartta on oikein.

Kartoissa voi muuttaa arvoja myos ryhmissa. Alueen valinta tapahtuu Shift napin avulla.
Valitaan ensin alkupiste, taman jalkeen Shift pohjaan ja valitaan alueen loppupiste hiiren
vasemmalla napilla. Alue muuttuu siniseksi. Voit myos maalata alueen SHIFT pohjassa
nuolindppaimia hyvaksi kdayttdaen. Taman jalkeen arvoja muutetaan seuraavasti:

”A” napilla kaikki kartan arvot muuttuvat samaksi arvoksi kuin kartan ensimmainen
arvo.

”L” valittu alue linearisoidaan alusta loppuun.

"+” napilla kaikkia arvoja kasvatetaan yhdella

”-” napilla kaikkia arvoja pienennetdan yhdella.

HUOM. jos “Realtime changes” on paalla muutokset lahetetdaan ECU:un heti.

Karttoja voidaan tallentaa ja ladata painamalla "Hae arvot tiedostosta” ja “Talleta arvot
tiedostoon” napeilla, kuva alla. Tallennuksen yhteydessa talletetaan myds muita
parametreja joita on ohjelma on hakenut ECU:lta. HUOM. kun arvoja haetaan
tiedostosta kaikki asetus-arvot haetaan Asetus-sivun parametreihin. Ne voidaan
yksitelleen kirjoittaa ECU:un, WRITE-napeilla.
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kuva 3. Karttasivu

Aktivoimalla ”Inj Analyzer” saadaan nakyviin lambda taulu johon paivittyy mitattujen
seosten keskiarvo kussakin eri kartan kohdassa. Normaalisti valitse jokin muu kartta jota
olet juuri sdatamassa ja klikkaa siihen Inj Analyzer paalle. Kun olet ajanut hetken autolla
tarkista siita kartasta millaisiksi seokset ovat muodostuneet. Taman avulla karttaa
voidaan helposti saataa .

kuva 4. Injection analyser



Asetukset

General

General osiossa maaritelladan RPM-limit parametrit. Ne voidaan asettaa bensakatkolle ja
sytytysatkolle erikseen. Yleensa Ign katko on asetettu paaasialliseksi limitteriksi, jolloin
sen arvo on pienempi kuin Fuel limitin.

Alasvetovalikosta voi valita B vionct pae

toisen RS232 portin toiminnan. Ignition | Ign2 | Injection | Measurements | Qutputs | Inauts | ALS | stap | Idle | Setlings |

l

Yleensa sitd kdytetadn Bluetooth | Serere=e

muuntimen kanssa, jolloin arvo Rpm limitfgn) - [7200
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Android Tabletissa msDroid ’ = e
kayttoliittymaa. Protokolla tukaa notread -

vain arvojen nayttamista, ei ecun

saatamista.

Ignition

Ignition mode maarittaa sytytystavan, Sekventiaali-wasted spark. Tama riippuu yleensa
triggerin tyypista. Cyl asteet
asetetaan vastaamaan

Mtronic4 para
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yiyty SytKarj1»>0deg[12lp o o Jo [0 o fjo o o Jo Jo o

kohdalleen. Kun perusarvot on | | Lewussicaius)e]  [ao00[4z00[4500/40003500[3500 6-6-10-12-14-16v

asetettu ja moottoria Multispark NOTuses =
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ajoituslampulla ennakko. Jos - T pyra—
lampulla ennakko néyttéd 5 CRARNK type Nommal ] write
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pyynnikSi 15’ asetetaan ERANKdeg 30 Missing tooth deg [5R53R

.. . am position B0
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siind oli.




Sytytys jarjestys annetaan Ecun laht6jen mukaan. Syt. Korjausksella voidaan hieman
muuttaa yksittdisen sylinterin ennakkoa. Latausaika annetaan mikrosekunteina eri
jannitealueille2 voltin valein (6-8-10-12-14-16V.

Trigger

Trigger osiossa valitaan kaytetaanko molempia CAM+CRANK vai vain CRANK tai CAM
antureita. Asetus riippuu ajoneuvista. CAM ja CRANK tyypit valitaan ajoneuvon mukaan.
Tarkempi ohje erikseen. Huom jos vain CRANK anturi on kaytdssa IGN / INJ tyyppi ei voi
olla seqvential.

Ignition2

Injection
Injection modessa maaritetaan [

. e . . . Generaw Ignmnnl Ign2 In I Measurememsl Outputsl \npuls} ALS } xMapl Iclle } Semngs} I
syotetdaanko bensaa jokaiselle

Injection

sylinterille vuorollaan niectionmede  [Seqvertial 7] Resd | wiie |
Inj Open time [ 28] 2] 1.45] 115 098] 095

(Seqvential) vai ryhmissa (Wasted| Saeiste [ 7 s
spark). Huom mode ei voi olla Mepzcomcten o %

Injector comection [ too] 1o voof toof toaf 1o voo] toal toal too] ool 100
Seqgvential jos autossa ei ole mectorOrder  [TT2[3Tals e TTelsT4TsTe
) . . Injectar Size [too0  co/nFuelPressu3s  BEnine Displacer(3ggn oo
CAM-anturia. Inj open time KT
HIH H H Moottarin l&mpa
annetaan mllllsekunnelssa erl [-40 [-30 I—EE [0 5o 10]z0 30 [40 50607090 120]140 p;ﬁmss
jénnitealueille. Se vaihtelee eri !zuu‘u\euululzuuu\zuuuh200\500Isuu\qaulasulwau\50 [oToToloTo us
muiiman l[ampo
suuttimiIIa.Esimerkissé EV14 [-anf-30 20 -0 5o 1o a0 a0 an]s0 en]70 90 100f120 ®m ;WDSS
. [17T7fslelalelolalol2 34555 =
arvot. Start Help time kertoo Kiype
. . . MofoJoofololofafofolalofololo]fa o
kauanko kdynnistysrikastusta [eloflofofolalalofalalalaolalalala %
Knock
annetaan, (norm. 1‘35)- MAP2 [-400]-500 /250 100 50 [ 0 [To0(200] 0 [0 [0 [0 [0 [0 [0 [0 [ k&vess
correction maarittaa paljonko Enn;fn‘nnlennmznnnhEnnhnnnlenn\ann| o fofa[ofalnfo[n %
art Help
suutin parametreja kasvatetaan EFEREDENERERFEREREREREREREIR T EER = *ﬁ?ﬁy‘ﬂss

[3000{3000(3000]3000/2700)1 2001 200[1 200[1200[1000] 800 [ 800 [ 800 [e0n (GO0 | 0 us

jos MAP2 on valittuna.
Normaalisti esim 130, jos 2 kartta
on tehty RE85 polttoaineelle.
Injection correction on prosentteina korjaus jokaiselle suuttimelle erikseen. Esim jos
halutaan 6.sylinterille antaa hieman enemman bensaa asetetaan sille esim 102 arvo joka
lisda bensaa siis 2% kyseiselle sylinterille.

Injection orderissa maaritetaan jarjestys miten suuttimia avataan. Kuvan esimerkki ei
ole jarkeva konfiguraatio.

Injector Size/ Pressure /Displacement kaytetdan apuna kayttoliittymassa jos halutaan
kayttaa VE saatotapaa. HUOM. ECU ei saada VE-algoritmin mukaan, vaan aina
millisekuntien mukaan.

Korjaustaulukoissa voidaan maarittaa kylmarikastusta, starthelp bensan lisaysta
imuilman vaikutusta jne. Moottorin Iammaon kanssa arvo annetaan 0.1 prosentin




tarkkuudella, eli arvo 1000 tarkoittaa 100% lisdysta. Tallainen lisdys on yleensa 0 tai 10
[ampobasteen kohdalla.

Measurements
Mittauksissa madritetaan [B Vitronicd paramet
antu rOintien kallbr0|nt| General] \gnition] Ign2 I Injection l Outputsl Inputsl ALS ] )(Map} Idle ] Settings]

Paina ensin LUE KAIKKI nappia

KTypel 1 Ktype2 ] Yolt bY I Knockl I Knock2 1 Throttle ] Pressure? ]

jolloin kaikki mittausten Volt12v | Toil | ADS MAP | AD11 | Lambda | Tairz | Twater | Tair |
asetukset haetaan ruudulle. Mitaueet
re g enen LUE
Skaalauksen avulla saddetaan | [ 5 CAKK
aljonko arvo muuttuu ECU:n 7
P : ) Skaa!aus . 07324 o
mittauksesta (0..4095) Alarajakorjaus (25
. P Ylarajakor i
prosessiarvoon. Alaraja ja SAPIOIRE |0 wite_|
ldrajakorjausta kaytetaan jos Do
arajakorjaus
y J . J y J L) normal -
arvo ei ole skaalauksen jdlkeen T Fecet
oikealla tasolla (offset virhe). Waming
Suodatuksella voidaan Kaytissa  [kylla S

hidastaa/nopentaa mittausta byppl Avvo suurertpl <

. . mittausaro 2500
(norm 0.1). Tyypllla va!ltaan funkio o 3
onko kyseessa normaali funk o M
jannitemittaus vai esim v (e 0

[ampotila anturi (NTC) tai
lambda. Lampétilan ollessa
kyseessa ylarajakorjaus on ECU:n sisalla oleva ylosvetovastuksen arvo (1000) ja
alarajakorjaus anturin ohmimaara 25asteen lammossa.mikali lampotila on virheellinen
suurenna tai pienenna alarajakorjausta, jotta nayttama olisi oikein. WBO-anturin ollessa
kyseessa alarajakorjaus kohtaan annetaan WBO anturin minimi AFR (yleensa 10) ja
ylarajakorjaukseen maksimi AFR ( yleensa 18-20). Skaalaus ei vaikuta mitdan
kummassakaan nadista vaihtoehdoista.

Warning osiossa maaritetdan mittaukselle varotoiminto. Esim kuvassa on asetettu
'painetappo’ 1.5bar ahdoille (abs paine 2.5bar). Toiminnon aktivoituessa kdytetdan
sytytyskatkoa 66% teholla. 33% kipindista siis annetaan tapahtua.

Reset painikkeen vieressa nakyy maksimi arvo jonka mittaus on koskaan saavuttanut, se
voidaan tyhjentaa napista.

Outputs

Outputs osiossa maaritetdaan Releohjausten ja PWM ohjausten kaytto.
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ON/Off (relay) ohjaukset [ BE s = =

Vo|daan konﬁgu ro|da General} \gnmonl IgnZl \njectinn} Measurements :OUYPUYS E]Inputs} ALS I xMapl Idle } Seningsl I
H H H ON { OFF ohjaukset
toimimaan kun joku arvo Roloy | Ry |Foloy 3| ey 4| elays| |~ 2201 @ el @ onyT
on suurempi tai pienempi | @ ez @ on2
. P P . P . E El #0 " | @ reles @ ono
kuin haluttu arvo tai se voi R v — wad | ,% @ role4 @ Ohj4
olla fuelpump tyyppinen Fute  [pienempikin -] o - | G
. . . ceseppas e . Value 30 L Wit | P
jolloin se kay paalla virtojen o ot 3] o e
kytkeydyttya ja kun EM =l | 86
N T . FID ohjaukset 93
moottori pyorii. Se voidaan || | e |Lambda|Boost|4 |5 |5 |7 | Ihj? J -
my6s konfiguroida v .
sytytyslahdoksi esim Lite P - o |1 ™
. - input FPM - [ =l [ 100
versiossa kun kyseessa on outpur ]| C P 100
. source ’,—_| o M
6cyl auto, ja halutaan i oo el 3 E N
toteuttaa o [@ el || |1t 3
E -
tayssekventiaalinen 5 e— roed e - Lus KAKK
toiminta. Josinputitemon || T 4031248 e | e |
. . Td il write
[ampdtila, annetaan value
10 kertaisena. Esim flektin
ohjaus, Twater value 850,
hyster. 50. Tall6in rele

vetda kun lampétila ylittaa
85 astetta ja sammuu kun lampatila putoaa alle 80asteen. (850-50 = 800 - 80 astetta).
Jos input item on jannite (Volt12/ volt5) annetaan arvo 100 kertaisena. Yleensa
jannitteita kaytetaan vain jos rele halutaan vetamaan aina. Esim kuvassa.

PID ohjaukset

ECUssa on 7 PID saadinta joilla voidaan pyrkia saataan jotain haluttua suuretta.
Yleisimmin kaytetdaan IDLE/LAMBDA ohjauksia. Kuvassa nakyy esimerkki idle saatimesta.
Huom kylméakaynnin/RACE idle tavoite on eri kuin tdhdn annettava tavoite. Saadin siis
pyrkii antamaan ohjausta 40-90% jotta tyhjakaynti pysyisi Idhella 1200RPM. HUOM. Nyt
ohjaus ei koskaan putoa alle 40%, mutta se on PID ohjauksst

normaalia, tietyissa systeemeissa tallainen esta autoa oo oo loocstl4 15 s 17 |

sammumasta kun kaasu nostetaan nopeasti.

=3

Normaalisti Min asetetaankin vain hieman ‘”pt“‘t HAMBDA [ N

. .. . . . . . .. ou pu -
pienemmaksi kuin ohjaus normaalisti on kun auto kayt —sawee |1 | ¥
tasaista tyhjakayntia. :‘VHD“B j:;ﬂ et
Lambda ohjaus voidaan aktivoida Idle-vdlilehdelta. mex | [

read

Kuvassa lahtdkohta josta arvoja voi ldhtea P .03
muuttamaan. Suuri P arvo tai pieni Ti arvo voivat johtaa :d
oskillointiin jolloin RPM tai Lambda heittelee laidasta
laitaan.

Oikeasta laidasta valitaan PWM laht6jen toiminta. Léhdo6t voidaan siis konfiguroida
toteuttamaan PID ohjausta, Stepper ohjausta, xMap [ahto tai lisa INJ 1aht6. Valinnan

=

1

wiite
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vieressa nakyy ohjausarvo joka kanavassa vallitsee, 0-100%. Samoin releohjausten tila

nakyy ledeilla.

Inputs

Ipnput kytkimet voidaan konfiguroida
olemaan aktiivisia kun jannite on
alhaalla tai ylhaalla. Normaalisti
aktiivinen taso on alhaalla jolloin
kytkimen toinen nasta voidaan kytkea
suoraan maahan. Oikealla nakyy
inputtien tila, vasen ledi kertoo onko
inputissa jannitettad, ja oikean
puoleinen (Act) kertoo onko input
todettu aktiiviseksi. Eri toimintoja
voidaan liittaa samoihin inputteihin,
toiminnot aktivoituvat kun input
aktivoituu.

Misc

Misc2

mdPUT Parameters sent. 16:54:3

General] Ignition] Ign2] Injection] Measurements] Outputs

ALS | xhap | e

Aktitvinentaso || gw -
Ylaswvetovastus  |ves -
Aktivinentaso  |Low -
Yloswvetovastus  [ves -
Aktiivinentaso || ow >
Ylosvetovastus [vag -
Aktirvinen taso High -
Ylosvetovastus  [ves -
Aktirinentaso || gw -

Yloswetovastus  |yves

1

KartaZ akfivoint

Input Allways OFF =

Turvatoinnot pois paalts

Input Allways OFF =

Misc2 sivulla asetellaan eri toimintojen moodeja.

Inputs
10 #nro Act

e input ;
@ input
@ input
@ input

5] input

® 00

read
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Launch / Anti lag / Flat shift

Kaikki kyseiset toiminnot pitaa ensin sitoa johonkin inputtiin jonka mukaan ne toimivat.
Enable ja mode arvot on asetettavan kuvan mukaisesti.

ALS

Boost setpoint: painetavoite esim. 1900 = 0.9bar boost. Jos paine ylittyy ALS kytkeytyy
pois.

Min/MAX ALS RPM: milld rpm valilla ALS voi olla aktiivinen. Jos RPM on alueen
ulkopuolella ALS kytkeytyy pois.

Throttle ALS start: milla kaasun asennolla ALS aktivoituu. Esim 5-20.

Throttle ALS MAX: max kaasun asento jolla ALS on vield aktiivinen esim 50-110.

IGN minThrottle retard: Sytytyksen myohastys kun kaasun asento on min rajalla.

IGN minThrottle retard: Sytytksen my&hastys kun kaasun asento on max rajalla.

INJ minThrottle retard: polttoaineen lisdys kun ollaan kaasun min rajalla.

INJ maxThrottle retard: polttoaineen lisdys kun ollaan kaasun maks rajalla.

Kun kaasun asento on min-max valissa Retard/enrichment lasketaan lineaarisesti sille
pisteelle.

Min Water Temp: Alle tdaman lampétilan ALS ei kytkeydy paalle.

Max water temp: Jos veden lampdtila ylittdaa taman rajan ALS kytkeytyy pois.

B INPUT Parameters sent. 16543

xMap] ldle ] Seﬂingsl I

General] Igmtian} lgn2 1 Injection] Measurementsl Outputsl Inputs

ALS Parameters LAUNCH Parameters Flat Shift
Enable 1 Input 10 nra ? -
Mode 1 Input 10 [Allweys OFF ~
Enable 1
input 0 ALS o 1 - e ,—1 Mode 1
! ! Cut Percent 1-100% |45 Cutdlelay (ms) [200
Boost setpaint 1900 BEM LIMIT 700
il LS (Rl z200 Deactivation Delay |0
Wi ALB (R E000 Max RFM rise speed|1000
throttle ALS start 3 RP rise limiting time|0
throttle ALS MAX 1]

IGN min Throttle Retard |10
IGN max Throttle Retard |2

INJ min Thrattle Enrich [z read =g
INJ max Throttle Enrich |20 YWrite Write Yrite

Min Water Temp 50

Max Water Temp 99

LAUNCH

Cut percent kertoo paljonko sytytysta katkotaan. Talla voidaan hieman saataa kuinka
kova katkaisu on.

RPM limit kertoo rajan johon kierrokset rajoitetaan kun LAUNCH on aktivoitu.
Deactivation delay viiveelld maaritetdaan kauanko LAUNCH on aktiivinen inputin palattua
ei aktiiviseksi.

MAX RPM rise speed / limiting speed voidaan hidastaa RPM nousua LAUNCHin jalkeen.
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Flat shift Cut Delay kertoo kauanko sytytys on katkottuna inputin nousevan reunan
jalkeen.

HUOM. ALS / LAUNCH voidaan parametroida monella tavalla = hiljainen paineen nousu
tai pauketta ja liekkeja. ALS / LAUNCH saattaan aiheuttaa suurta rasitetta moottorille, ja
voi johtaa moottori/ahdin rikkoon. ALS aikana pakolampatilat nousevat nopeasti hyvin

korkealla. Al kdyt toimintoa kerralla muutamia sekunteja pidempaan.

Esimerkkitapauksia.

Vapaastihengittava, Launch:
Turbo autot, Antilag:

Flat shift:

xMAP

Asetuksilla voidaan méaérittaa viisi ehtoa kummallekin XMAP toiminnolle. Esim RPM,
jénnite, ldmpotila, paine jne. Jos kaikki (5) ehdot toteutuvat Kartat sivulla mééritelty arvo
annetaan eteenpdin. Jos esim PWM3 14ht6 on konfiguroitu xMap 1 1ahdoksi ohjaus
akivoituu ja kartan mukainen arvo syotetdin PWM laht6on. Mikéli Jokin ehdoista ei
toteudu ohjaus on 0. Toimintoa kéytetdin esim VVTi ohjaukseen.

Generaw Ignitinn] lgn2 } Imect\nn} Measurements} Outputs] \nputs} ALS XMEP] Iclle I Settings} I
OM / OFF Saanndt xhap1 OM ¢ OFF S&aannotxMap 2
Fulel Ruled
Input tem WOLT 12% - Input lterm WOLT 124 -
read

Func pienempi kuin - Func pienempi kuin -
Walue 2380 Yalue &

Fule2 Rule
Input e WOLT 124 - Input ltem WOLT 124 -
Func pienempi kuin - Func pienempi kuin -
Walue a0 Walue [

Rule3 Rule2

Input lterm WOLT 124 - Input ltem WOLT 124 -
Func pienempi kuin - Func pienempi kuin ~
alue 3 alue &

Ruled Rulel

Input ltern WOLT 124 - Input lterm WOLT 124 -
Func pienempi kuin - Func pienempi kuin hd
Value [3 Walue 6
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Downloading data: 100 % DONE3L8.2016 17:25: X7

Injection ] Ignition I Injection2 } Ignition2 ] xMapl l map_§bit_2 I map_8bit_3 I

m 250|500 (780 1000 |1250 |1500 1750 |2000 |2250 2500 |2750 |3000 (3250 | 3500 |3750 4000 4250 |4500 |4750 5000 |5250 |5500 &750 |6000 |B2' =
1000 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0
200 0 0 i 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 i 0 0 0 0 0 0
o0 o 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0

400 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 i 0 0 0 0 0 0
500 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0
6000 0 i 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 i 0 0 0 0 0 0
000 0 0 0 0 0 T L T T < T R | T 0 0
] 0 i 0 0 0 5 & 8 & & 8 & & 8 & & 5 & 5 5 &8 10 0 I
900 |0 0 i I 0 0 68 BB BB GA 63 BB BB GB BB BB GB BB BE 6B BB BB D 0 0|
1000 0 0 i 0 0 0 B4 84 84 84 B4 B84 84 B4 84 84 B4 B4 84 B4 B4 84 O 0 0
1100 0 0 i I 0 0 100 100 100 100 100 1000 100 100 1000 1000 100 1000 100 75 O 25 0 0 0
1200 0 0 i 0 0 0 100 1000 1000 100 100 t000 100 100 1000 1000 100 100 100 75 D 25 O 0 0
1300 0 0 i I 0 0 100 100 100 100 100 1000 100 100 100 100 100 1000 100 75 O 25 0 0 0
1400 0 0 i 0 0 0 100 1000 1000 100 100 t000 100 100 1000 1000 100 100 100 75 D 25 O 0 0
1500 0 0 i I 0 0 100 100 100 100 100 1000 100 100 100 100 100 1000 100 75 O 25 0 0 0
1600 0 0 i 0 0 0 100 1000 1000 100 100 t000 100 100 1000 1000 100 100 100 75 D 25 O 0 0
1700 0 0 i I 0 _100 100 100 100 100 100 100 100 100 f00 100 100 00 5 B0 25 O 0 0
16800 0 0 i 0 0 0 100 1000 1000 100 100 t000 100 100 1000 1000 100 100 100 75 D 25 O 0 0
1800 0 0 i I 0 0 100 100 100 100 100 1000 100 100 100 100 100 1000 100 75 O 25 0 0 0
2000 0 0 i 0 0 0 100 100 100 100 100 100 100 100 100 100 100 100 00 75 D 25 0 0 0
2100 0 0 i 0 0 0 100 100 100 100 100 1000 100 100 1000 100 100 1000 1000 75 50 25 O 0 0
2200 0 0 i 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 i 0 0 25 0 0 0
2300 0 0 i 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 i 0 0 0 0 0 I
Ll m 3

Idle

Idle sivulta laytyy tyhjakayntiasetuksia, mutta myds kiihdytysrikastus ja Boost control
asetukset. Tyhjakdaynti mode voidaan valita Solenoidi/Stepper/DCmotor. Tdalld mos
konfiguroidaan kylmakaynti ja RACE idlen maara. Kuvassa esimerkki Stepper moottorille.
Solenoidi/DC motor tyypeille ei tarvitse asettaa step arvoja.

Lambda closed loop parametreilla voidaan valita kaytetaanko lambdaa polttoaineen
hienosaatoon tyhjakaynnilla ja cruise olosuhteissa. Max Throttle/MAP arvoilla
maaritetaan milloin saato putoaa pois kaytdsta. Esim jos kaasua on yli 35 prosenttia tai
paine menee 0.1bar ahdon puolelle. Jotta saatd voi menna paalle koneen pitaa olla yli
min Twater [ampdtilan.

Kiihdytysrikastuksessa madritellaan paljonko lisdabensaa annetaan jos kaasua polkaistaan
nopeasti. Kuvassa normaali noin 1000cc suuttimien saato.

Boost setpoint arvoilla maaritetaan mika ahtopainetavoite on kaytossa eri RPM alueilla.
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Genera\] Ignmon} Ign2 I \njectlon} Measurements] Outputs] Inputs} ALS I xhap

|dle parameters Lambda closed loop parameters

Mode

Boost controller Setpoints

Stepper dwire - Mode O -
Cold setpaint
Cold tempperature ;;DD ﬂ mexThrotlf35— (eg30] read
Hattermperature 70 \rite maxMAP [1700 (eg \White
Thrattle max limit 5 min Twater|35 (eg 0}
Fuel cut RFt o500
Max step count 120
Activation delay 1
Face IDLE FPt 000
Race Idle 10 h‘

500 1000 1500 2000 2500 3000 3500 4000 4500 6000 5500 G000 BRO0 7000 7500 G000 8500 9000 950010000

Face mode [nro1 -

Mormal [06 [06 08 Jog [o6 [06 [06 Jog Jo Jo6 [06 [06 Joe Jo.6 Jo6 Joe Jo6 [o6 [0.6 [0.61

I
Race 12 [tz 12 [z iz [z 12 e e Jrz e e e Jre e e
Read

[1

Throtle Enrichment

25 50
o o o

75 100 125 150 175 100 225 250 %/s
03 Jo4 Jog Jo7 Jog 1t [r ms

Read Witire

Settings

[1
‘Write |

Mittaustietojen skaalaukset ja esim mittausten Warning rajat maaritetaan taalla.

Parametrit talletetaan Save Param napilla.

Aseta Inj offset type -> Inj opening offset. = Save program setting.

Tama vaikuttaa vain tapaan jolla sddtoohjelma laskee ja nayttaa suutinaikoja.

Current Inj Max time haetaan ECU:Ita sita ei voi tdssa muuttaa.

"' |Receiving data from target device!: Received 100%

Talla sivulla parametreja voidaan

Ignition] Iniection] P, Boost, idle] Lambda] Mise ] Misc2] Wamings] Launchdsls  Settings l

hakea ja kirjoittaa yksittain
ECU:n muistista Lo
?Unora"an" K .. i L. : ., " Inj offset {HPM L]
Ala kayta kirjoitustoimintoja "EE & Inj opening offsst Nimi  [ReM
Write” ja "EE Write 16bit” jos et u f:'“:[ | llDech .
. . ey e . . { 5h " Tms athi[val + 1 i
tiedd mita olet tekeméssa. ¢ 105ms ¢ ms L e
Klikkaamalla jotain parametria ja
. . Parameter name | address | #
painamalla EE read tai EE read MISC2_OFF ]
. . FRPM_LIMIT_LOW _OFF nooz
. RP_LIMIT_HI_OFF 0003
16bIF ohjeima IUke_e FCU'Ita RPM SHIFT LOW OFF 0004 ¥
kyseisen parametrin joka tulee [ Dol 5 e
. oe e . . EE Read EE ‘writ
nakyviin arvo kohtaan. Kirjoitus 12 _EERead | _EEWite | e | et
on niStuu VaStaavaSti. Save program settings |

load from FILE

Hae arvot
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Tuning Helper

Klikkaamalla paasivulla olevaa "TuningHelper” nappia aukeaa ns. kiihdytysajastin ikkuna.
Kirjoita kenttiin oman autosi vaihteiston valitykset, renkaan halkaisija, paino ja
kaytettava vaihde. Aseta myos Start ja Stop RPM arvoihin josta ajastin |ahtee kayntiin ja
sammuu. Taman jdlkeen voit tehda maksimikiihdytyksia valitulla vaihteella ja ajastin

laskee kyseisen kierrosalueen aikoja. Tdman avulla voit

seurata paranevatko vai heikentyvatko ajat kun teet S %
saatoja autoosi. Kiihdytys kannattaa aloittaa selvasti vaihce] I
alempaa kuin Start RPM on, eli esim paina kaasu 2
pohjaan 2000 kohdalla jos Start RPM on esim 2500 tai vaihded AL
3000 V . . . . . . . waihdeb 0957
. Varsinkin ahdetuissa autoissa virhetta voi tulla B
reilusti turboviiveen takia. paino I Losd
renkaan halkaisi\a’igjg_g B
nopeus ’70

Start RFH 2500  Stop RPM B500

Timerin ON -~ Oms

Clear Lag
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Datalog & Simulation

Datalogin piirtoikkuna aukeaa paasivun ”View datalog” napista.

Laod file napilla etsi haluttu datalog tiedosto. Taman jalkeen voit tarkkailla eri signaalien
kdayramuotoja. Points arvolla valitaan kuinka paljon datapisteita on vaaka-akselilla. Max
value pystyakselin arvot. "Auto” laskee automaattisesti pystyakselin skaalauksen.

Simulate nappia painamalla datalogin lataamat tiedot ajetaan simulaatioajona
padikkunan mittaustietoihin aivan kuten ajohetkelldkin. Simulaation aikana myds
esimerkiksi Injection Analyser toimii kuten ajossa.

F. 4‘3 " Datalog & Simulation g@
Seleot iendines
ot [0 -] Paudrate [57600 <] Pefesh [150 - L = (= [P ] [Thiotte | [iiTime [Maxvalue 500 <[ Aue_Me
i e o Stmtic fuer | =] Poes [l <] 22 Lo fie | Py
Restalcovice | _lgntondebug | O] Comest | TR T | ) hion
I Savedatato bt Ktype  [1255 € Accelpump
Volage [iT8 @ lantion
we B lanChargeEror
lgnSparkEner
_. APM g0 L M Throitle [100 > 1de
Lanbda 52578
[ et [0 Injchdy [i75 Motorbrake
lonadv. iz Launch / 4LS
noE vifis ; D1 || © Steered
2 vweEm TuringHelper e @ Punring

13 [0 v3 B8 e RPHM Shift
Y Lecdy btes rec [0 RPM Limiter

Kartat

Asetukset

W Slow trend refsesh

IF'E??E#N %]

Backup

EEPROM '

Upload —

EEPROM |RPM ~| v Alams - | [v Alams

[ Use Sound alams

6006 | 2,52

Disp

Painamalla Disp nappia paaikkunassa avautuu pienia erillisia mittausikkunoita. Niiden
kokoa voidaan muuttaa. Ikkunsta voi valita seurattavan mittaustiedon. Samoin Warning
tiedon nayttd. Kun mittausarvo ylittaa ohjelman parametreissa asetetun warning arvon
ruudun tausta muuttuu punaiseksi. Esim kuvassa Throttle signaaliin on asetettu 80
warning rajaksi.
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Laitteen ensiasennus
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